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【57】申請專利範圍
1.　一種電動輪椅，供一使用者乘坐，且包含：一移動輪體，可受控制地移動任意方向，該
移動輪體包括一支撐座及複數個滾輪裝置，該等滾輪裝置設置於該支撐座以帶動該支撐

座移動，每一滾輪裝置包括一萬向滾輪及一驅動模組，該萬向滾輪受驅動以滾動，而可

在一平面上以平行該平面的方向移動，該驅動模組裝設於該萬向滾輪；一座體，承載該

使用者，可被控制地旋轉且安裝在該移動輪體上；一連接單元，設置於該移動輪體及該

座體之間，該座體藉由該連接單元相對於該支撐座以平行該平面的方向旋轉；一感測單

元，設置於該座體，以感測該座體的一朝向方向並產生一方向訊號，其中，該朝向方向

為該使用者的一面向方向；一控制單元，電連接該感測單元及該移動輪體，接收該方向

訊號，並根據該方向訊號控制該移動輪體往該朝向方向移動，其中，該控制單元電連接

該移動輪體的該等驅動模組，該控制單元根據該方向訊號產生一控制移動訊號，該驅動

模組接收該控制移動訊號，並根據該控制移動訊號驅動該萬向滾輪滾動往該朝向方向移

動；及一伸縮裝置，包括設置於該移動輪體的一連接端，及一伸縮端，該伸縮裝置可被

控制地伸展或收縮，伸展時，該伸縮端以遠離該移動輪體的方向延伸，即該伸縮裝置伸

展至支撐在該支撐座與地面之間，收縮時，該伸縮端以朝向該移動輪體的方向收縮，即

該伸縮裝置從地面收起不觸碰到地面。

2.　如申請專利範圍第 1項所述之電動輪椅，其中，該連接單元包括一樞軸及一樞軸馬達，
該樞軸連接該移動輪體及該座體，該樞軸馬達設置於該樞軸且電連接該控制單元，並接

收該控制單元傳來的一轉向訊號，且根據該轉向訊號驅動該樞軸轉動，使該座體旋轉。

3.　如申請專利範圍第 1項所述之電動輪椅，其中，該感測單元為一陀螺儀。
4.　如申請專利範圍第 2項所述之電動輪椅，還包含一使用者介面，該使用者介面電連接該
控制單元，且供使用者輸入一轉向指令，該控制單元接收該轉向指令，並根據該轉向指

令產生該轉向訊號。

5.　如申請專利範圍第 1項所述之電動輪椅，其中，該伸縮裝置電連接該控制單元以接收一
伸縮訊號，並根據該伸縮訊號伸展或收縮。
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6.　如申請專利範圍第 5項所述之電動輪椅，還包含一使用者介面，該使用者介面電連接該
控制單元，且供使用者輸入一伸縮指令，該控制單元接收該伸縮指令，並根據該伸縮指

令產生該伸縮訊號。

圖式簡單說明

[第一圖]是本發明電動輪椅之一實施例之一立體示意圖。
[第二圖]是該實施例之一局部側視圖。
[第三圖]是該實施例之訊號傳送之一方塊圖。
[第四圖]是該實施例行駛中轉彎前之一立體示意圖。
[第五圖]是該實施例行駛中轉彎後之一立體示意圖。
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